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Zrzeczenie sie:

Niniejsza instrukcja ma charakter
informacyjny. Firma Timken nie daje zadnej
gwarancji odnosnie prezentowanego
materiatu. Firma Timken nie ponosi zadne;
odpowiedzialnosci za przeoczenia lub tez
niezgodnosci mogace wystapi¢ w niniejszej
instrukcji obstugi, ani tez za przypadkowe
lub tez dodatkowe szkody powstate

w zwigzku z korzystaniem z niniejsze;
instrukcji. Informacje zamieszczone

w niniejszej instrukcji obstugi moga ulec
zmianie bez uprzedzenia. Informacja
zawarta w niniejszej instrukcji nie ma
charakteru kompleksowego.

Wsparcie produktu:

Jesli majg Panstwo jakiekolwiek pytania
dotyczace prezentowanego materiatu lub
tez zagadnien nieomowionych w niniejsze;
instrukciji prosimy o kontakt z grupg
wsparcia produktu firmy Timken Status
Check™ pod numerem telefonu +1 - 330-
471-3369 lub pod adresem
conditionmonitor-support@timken.com.

Jesli nie bedg Panstwo w stanie rozwigzac
problemu zwigzanego z niniejszym
produktem oferujemy pomoc techniczng,
dostepng dla nabywcdw pakietu wsparcia
produktu firmy Timken. Wsparcie produktu
dostepne jest jeden rok liczac od dnia
zakupu. Celem zapewnienia lepszej obstugi
prosimy o0 przygotowanie numerow
seryjnych urzadzenia oraz wersji
oprogramowania systemu. Prosimy, aby
byli Panstwo przygotowani na doktadne
wyjasnienie charakteru problemu.

Zwroty:

Aby dokonac¢ zwrotu produktu wymagany
jest numer Autoryzacji Zwrotu Produktu
(Return Goods Authorization - RGA #).
Prosimy o kontakt telefoniczny z Grupg
Wsparcia Produktu pod numerem +1 - 330-
471-3369 celem uzyskania numeru RGA

I instrukcji zwrotu przesyiki.

Internet;
www.timken.com

Oprogramowanie:

Majg Paristwo niewytaczne prawo
uzytkowania niniejszego oprogramowania
jednoczesnie dla jednego urzadzenia.

W przypadku systemow sieciowych majg
Parstwo niewytgczne prawo do
zainstalowania niniejszego
oprogramowania jedynie na jednym
serwerze dla zakupionej licencji. Dostep do
funkcji odczyt/zapis ograniczony jest do
liczby zakupionych licencji.

Zarejestrowani uzytkownicy bedag mieli
mozliwo$¢ okresowych uaktualnien
oprogramowania. Bedg one bezptatne dla
zarejestrowanych uzytkownikdw, ktdrzy
zakupili pakiet wsparcia produktu
oferowany wraz z tym systemem. Aby
dokona¢ zakupu umowy wsparcia prosimy
0 skontaktowanie sie Panstwa

z przedstawicielem handlowym firmy
Timken.



StatusCheck - Przewodnik Szybkiego Startu

Niniejsza instrukcja zaktada, ze uzytkownik posiada wszystkie komponenty dostarczone
wraz z systemem, wliczajac w to kabel szeregowy lub kabel USB, kontroler, co najmnie;]
jeden nadajnik StatusCheck™ oraz dysk instalacyjny z oprogramowaniem.

Zeby zainstalowa¢ system, uzytkownik musi posiada¢ komputer klasy PC pracujacy

z systemem Windows 2000 (lub nowszym), wyposazony w naped CD oraz co najmnie;
jeden wolny port szeregowy lub USB. Wymagane jest takze urzadzenie lub maszyna,
ktdra bedzie monitorowana.

Aby dokonac¢ przegladu instalacji, nalezy umiesci¢ nadajniki StatusCheck na urzadzeniu,
ktore ma by¢ monitorowane. Nastepnie nalezy podtaczy¢ kontroler do komputera za
pomoca kabla szeregowego. Nastepnym krokiem jest instalacja i skonfigurowanie
oprogramowania monitorujgcego na komputerze tak, aby system rozpoznat komponenty
StatusCheck. Nastepnie nalezy przetestowac system monitorujacy.

1. Nalezy umiesci¢ nadajniki StatusCheck na urzadzeniu, ktére chcemy
monitorowac. Nalezy zapamigta¢ Numer |dentyfikacyjny (S/N) kazdego nadajnika
StatusCheck w celu skonfigurowania oprogramowania, ktére zainstalujemy
w kroku 3. Nadajniki StatusCheck moga zosta¢ zamontowane z wykorzystaniem
mocowania magnetycznego. Aby uzyskac blizsze szczegdty lub zaznajomic sie
z innymi metodami mocowania, nalezy zapoznac si¢ z Instrukcjg Uzytkowania
Sprzetu. Wykorzystujac przetacznik umieszczony na spodniej stronie nadajnikow
nalezy wigczy¢ je przed zamocowaniem. Po wigczeniu nadajnikow na ich gornej
czes$ci zapali sie migajaca dioda. Po zweryfikowaniu potozenia nadajnikdw mozna
zamocowac je na state, korygujac przedziaty czasowe zbierania danych zgodnie
z wiasnymi wymaganiami. Prosimy o zapoznanie si¢ z instrukcjg obstugi sprzetu
w celu uzyskania dodatkowych szczegdtow dotyczacych regulacji mocowania
| przedziatow czasowych zbierania danych.

2. Nalezy umiesci¢ dysk instalacyjny oprogramowania w napgdzie CD komputera.
Oprogramowania powinno zatadowac sie automatycznie, jesli jednak tak sie nie
stanie, nalezy uruchomic plik znajdujacy sie na dysku instalacyjnym o nazwie
CCMC_X_XX_XXX.exe. Symbole X zastgpione sg numerami wersji
oprogramowania znajdujacymi sie na ptytce CD. Nalezy postepowac zgodnie
z instrukcjami pojawiajacymi sie na ekranie komputera. Przyjmujac wartosci
domysine uzyskamy w petni funkcjonalny system. Po wykonaniu tego kroku
nalezy wyjac plyte instalacyjng z napedu CD.

3. Za pomoca kabla szeregowego lub kabla USB nalezy potaczy¢ kontroler
z komputerem (zobacz: szczegoty interfejsu kontrolera danych oméwione
w instrukcji sprzetowej). Nalezy podtaczy¢ przewdd zasilania do zrodta zasilania.
Nastepnie wtaczamy zasilanie kontrolera (przetgcznik znajduje sie po jego prawej
stronie). Po podigczeniu zasilania zapali sie dioda LED umieszczona na
przetgczniku.



Uwaga: Kontroler po podtaczeniu do komputera musi by¢ wtasciwie skonfigurowany;
nalezy podnies¢ zamocowang na zawiasach pokrywe i upewnic sie, ze przetacznik
,router/switch" znajdujacy sie wewnatrz pudetka jest w pozycji ,controller”. Nastepnie

nalezy zamkna¢ i zabezpieczy¢ pokrywe.

4. Po zakonczeniu kroku 3 nalezy dwukrotnie klikng¢ na ikone StatusCheck na

ekranie komputera. Ikona pojawi sie po
zakonczeniu instalacji oprogramowania.

Pojawi sie okno dialogowe informujace o
konieczno$ci skonfigurowania
oprogramowania. Nalezy klikng¢ przycisk OK w
oknie dialogowym. Pojawi sie okno z wieloma
zaktadkami.

Zobacz: Rysunek 1.

Rysunek 1

Nalezy wybra¢ menu File, a nastepnie Load
Quick Start Options. Zobacz: Rysunek 2.

Rysunek 2

Po zatadowaniu sie opcji, nalezy klikna¢ na
zaktadke Data Acquisition Module. W tabeli
nadajnikow pojawi sie pie¢ ogolnych Numerow
|dentyfikacyjnych nadajnikéw, od FEE0001 do
FEEQ0005. Nalezy je zastgpi¢ Numerami
|dentyfikacyjnymi (S/N) wtasciwymi dla Panstwa
systemu. Zobacz: Rysunek 3.

Rysunek 3
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5. Nalezy wybra¢ wiersz z Numerem Identyfikacyjnym nadajnika ID FEE0001, a
nastepnie klikng¢ na przycisk Replace. Po pojawieniu sig okna dialogowego zostang
Panstwo poproszeni o nowy Numer |dentyfikacyjny nadajnika. Nalezy wprowadzi¢
Numer Identyfikacyjny jednego z nadajnikow zainstalowanych w kroku 1. Jesli
zainstalowano wiecej niz jeden nadajnik, czynno$¢ te nalezy powtdrzy¢ dla kazdego
nadajnika wykorzystujac Numery Identyfikacyjne nadajnikéw ID FEE0002, FEE0003,
itd. Jesli pojawig sie wiersze, ktore nie odpowiadajg nadajnikom umieszczonym przez



Panstwa na tym polu, nalezy dwukrotnie klikng¢ na kolumne ,activation/deactivation”
dla kazdego nieaktywnego nadajnika.

Pole Yes zmieni sie na No. Prosze zauwazyc, ze w przypadku instalowania wiecej niz
pieciu nadajnikdw nalezy dodac wiersze odpowiadajgce tym dodatkowym. Aby
uzyska¢ dodatkowe informacje, prosimy sprawdzi¢ w Podreczniku Obstugi
Oprogramowania.

6. Nalezy wybrac pierwszy wiersz w tabeli
kontrolera. Kliknij na przycisk Delete - —
(Usun). Kliknij na przycisk Find [ T
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7. Nalezy zamkna¢ ekran Notatnika. Tabela kontrolera powinna teraz zawiera¢ adres
portu komunikacyjnego, do ktorego podtgczony jest kontroler. Nalezy wybra¢ pole
lokalizacji i wprowadzi¢ lokalizacje kontrolera dla celéw dokumentacii. Jesli polecenie
,Znajdz” nie zlokalizowato kontrolera, nalezy doda¢ wiersz do tabeli kontrolera
I odpowiednio wypetni¢ znajdujace sie tam pola.

8. Aby zakonczy¢ konfiguracje oprogramowania, nalezy wybra¢ z menu File (Plik),
a nastepnie Generate System (Generuj System). Po wygenerowaniu systemu nalezy
z menu wybrac plik File i Exit (Wyjscie).

9. Aby uruchomic¢ program, nalezy dwukrotnie klikng¢ na ikone StatusCheck na ekranie
komputera. Spowoduje to uruchomienie sie oprogramowania monitorujgcego.
WysSwietlone zostanie okno kontrolera (zobacz: Rysunek 4). Aby upewni¢ sie, ze
wszystkie zainstalowane urzadzenia pracujg, nalezy zaznaczy¢ okienko Show pod
oznaczeniem System Monitor w oknie kontrolera. Je$li chcg Panstwo zobaczy¢
proces zbierania danych w czasie rzeczywistym, nalezy zaznaczy¢ okienko Show pod
oznaczeniem Grapher. Jesli potrzebujg Panstwo dodatkowych informacji dotyczacych
konfiguraciji lub wykorzystania oprogramowania monitorujgcego, prosimy o
skorzystanie z Podrecznika Korzystania z Oprogramowania. Je$li niektére urzadzenia
bedace cze$cig systemu nie dziatajg, prosimy o zapoznanie sie z przewodnikiem
rozwigzywania problemow, znajdujacym sie w Podreczniku Korzystania ze Sprzetu.
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Podrecznik Obstugi StatusCheck

Omoéwienie systemu:

Podrecznik ten zapewnia informacje niezbedne do zainstalowania i uzytkowania
Systemu Monitorowania Stanu StatusCheck™ firmy Timken. System StatusCheck jest
wydajnym systemem monitorowania stanu technicznego i warunkdw eksploatacii
elementow urzadzenia mechanicznego.

Nadajnik systemu StatusCheck jest urzadzeniem niezaleznym, wyposazonym w zasilane
baterig czujniki i urzadzenia elektroniczne. Wykorzystuje ono radiowy, bezprzewodowy
system komunikacji do przesytu odczytanych charakterystyk fizycznych (parametrow
drgan i temperatur) maszyny. Zasieg transmisji danych wynosi do 1 kilometra (%2 mili)

w przestrzeni otwartej lub 300 metréw (328 jardow) w typowym Srodowisku zaktadu
przemystowego. Nadajniki systemu StatusCheck ( max. 100) mogg by¢ zamontowane na
jednej lub wiekszej ilosci maszyn, | wszystkie przesytajg sygnaty do kontrolera.

Kontroler potaczony jest za posrednictwem portu szeregowego, USB lub Ethernetu
z komputerem, ktory zbiera i wySwietla dane. Dane obejmujg temperature otoczenia,
temperature sondy i wielko$ci drgan z dwuosiowego akcelerometra w formie
przyspieszenia i predkosci. Oprogramowanie StatusCheck wykorzystywane jest do
monitoringu w czasie rzeczywistym, rejestrowania danych i inicjowania sygnatow
alarmowych, gdy zebrane dane przekroczg warto$ci graniczne zdefiniowane przez
uzytkownika, oznaczone poziomami z&ttymi i czerwonymi.

Obserwujac dane zmieniajace sie w czasie (ich trend), uzytkownik moze ocenia¢ stan
techniczny urzadzen. Dane przedstawione graficznie na Rysunku 5, zmieniajace sie

w czasie, mogg odzwierciedla¢ temperature pracy lub pomiar drgan. Wzrastajacy trend
mierzonej wielkoci moze $wiadczy¢ o mozliwosci wystapienia awarii maszyny. Z6tta
linia 0znacza stan ostrzegawczy, natomiast czerwona linia oznacza stan alarmowy.
Celem jest wykrycie standw wymagajacych podjecia czynnosci serwisowych, zanim
problem stanie sie powazny i spowoduje nieplanowany przestoj maszyny lub dodatkowe
zniszczenia.

Zastosowania:

System monitorowania StatusCheck ma szeroki zakres zastosowan. Monitoringiem
mogaq zostac objete pompy, wentylatory, walce, silniki elektryczne, tozyska lub inne
aplikacje przemystowe wymagajace kontroli temperatury i drgan.



Rysunek 5: Dziatanie systemu StatusCheck™ M- - - FAlURE
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z odczytami temperatury, przesytane sg do kontrolera potgczonego z komputerem w celu
ich analizy. Oprogramowanie systemu StatusCheck $ledzace w czasie rzeczywistym
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Nalezy koniecznie wspomnie€ o tym, ze system nie wskaze doktadnego problemu,

a jedynie fakt jego zaistnienia. Bardziej zaawansowany system diagnostyczny mozna
zastosowac dopiero po zidentyfikowaniu problemu. W celu doktadniejszego
Zidentyfikowania problemu moze by¢ uzyty bardziej zaawansowany system
diagnostyczny.

System StatusCheck jest systemem pozwalajgcym dokonac prostej oceny warunkow
pracy maszyny, a jego instalacja i uzytkowanie nie wymagaja skomplikowanego
przeszkolenia.

Komponenty systemu:

System wyposazony jest w co najmniej jeden kontroler, jeden nadajnik i jeden pakiet
oprogramowania. Zwiekszenie zasiegu przesytu danych od nadajnika (lub nadajnikow)
do kontrolera moze wymagac instalacji routerow (przekaznikow). Kontroler systemu
moze maksymalnie obstugiwa¢ 100 nadajnikow. Firma Timken oferuje takze elementy
mocujace, ptytki mocujace, zapasowe uszczelki, okablowanie oraz zapasowe baterie.
Aby dokona¢ zakupu tych elementdw, prosimy o kontakt z przedstawicielem firmy
Timken.

Nadajnik:

Nadajnik systemu StatusCheck pracuje w pasmie ISM 2.4 GHz i wykorzystuje
technologie DSSS (metoda widma rozproszonego). Taki sposéb transmisji danych ma
wiele zalet. Urzadzenie StatusCheck jest zgodne z wymaganiami FCC (Federalne;
Komisji ds. Komunikaciji) i europejskimi wymaganiami dot. czestotliwo$ci radiowych,

i w normalnych warunkach nie zaktéca pracy innych urzadzen bezprzewodowych.

W trakcie testow urzadzenia w rzeczywistym Srodowisku pracy nie stwierdzono

znaczacej utraty danych. Zasieg urzadzenia spada, a liczba utraconych danych roénie
w przypadku przeszkod na drodze sygnatu i jego zaktocen.




Rysunek 6: Nadajnik
StatusCheck i wykaz jego
gtdbwnych elementow.
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Typ akcelerometru i osie pomiaru:

Zastosowano akcelerometr dwuosiowy MEMS,

0 zakresie pomiaru 18 G, oparty na belce
wspornikowej i umieszczony w centralnej czesci
nadajnika. Akcelerometr wykorzystywany jest do
pomiaru drgan mechanicznych. Dwie osie pomiarowe
pokazane sg na Rysunku 7.

Rysunek 7: Oznaczenie osi pomiaru drgan

Czestotliwos¢ zbierania danych:

Ten produkt oferuje pie¢ réznych przedziatdw prébkowania. Przyktadowo, 15-sekundowy
przedziat probkowania oznacza, ze co 15 sekund nadajnik uaktywnia sie i zbiera 4096
punktéw danych przez okres okoto jednej sekundy. Nastepnie dokonuje parametrycznej
obrdébki danych i przesyta je przed przejsciem w stan nieaktywny. 60-sekundowy
przedziat probkowania oznacza, ze nadajnik uaktywnia sie co 60 sekund i zbiera 4096
punktow danych w czasie okoto jednej sekundy. Nastepnie dokonuje parametrycznej
obrobki danych i przesyta je przed przejsciem w stan nieaktywny.

Przedziaty prébkowania i warunki Srodowiskowe okreslajq dtugos¢ pracy baterii.
Fabrycznie przedziat probkowania ustawiony jest na 15 sekund. Zaleca sie poczatkowo
zachowac ustawienia fabryczne do konfiguracji sieci, a nastepnie przejs¢ na diuzsze
przedziaty probkowania w celu wydtuzenia czasu pracy baterii.



Ponizsza tabela przedstawia szes¢ przedziatow probkowania oraz przyblizony czas
pracy baterii:

Przyblizony czas pracy

SENBIE Pl e Przedziat probkowania

probkowania baterii
15 (ustawienie domysine) Co 15 sekund 4,5 miesigca
30 co 30 sekund 9 miesiecy
60 co 60 sekund 1,5 roku
300 co 5 minut 3 lata
600 co 10 minut 4,5 roku

Przedziat probkowania ustawia sie uzywajac do tego przetacznikéw znajdujacych sie na
uktadzie przetwarzania sygnatu. Tak jak pokazano to na Rysunku 8, przetgczniki
znajdujq sie po lewej stronie uktadu i mogg by¢ ustawiane w pozycji wtgczonej (w pozycii
ON - gbrnej pozycji przetacznika) lub wytaczonej. Przetaczniki te ustawia sie zgodnie

z podanymi ponizej tabelami w celu uzyskania pozadanych przedziatow prébkowania.
Ostrzezenie: Przed przystapieniem do ustawiania przetacznikow nalezy odtaczy¢
urzadzenie od zasilania, a do samej operacji zmiany ustawien nalezy uzy¢ narzedzi

nieprzewodzacych. W trakcie zmiany potozenia przetacznikow nie nalezy uzywac
nadmiernej sity.

15-sekundowy przedziat uzyskuje sie przy nastepujacym ustawieniu przetacznikow
wewnetrznych:

Przetacznik 1 y 3 4

Wiaczony (ON)
Wytaczony (OFF) X X X X

30-sekundowy przedziat uzyskuije sie przy nastepujacym ustawieniu przetgcznikow
wewnetrznych:

Przefacznik ‘ 1 ‘ ) ‘ 3 ‘ 4
Wiaczony (ON) X
Wytaczony (OFF) X X X




60-sekundowy przedziat uzyskuije sie przy nastepujacym ustawieniu przetacznikow
wewnetrznych:

Przetacznik \ 1 ) 3 4
Wiaczony (ON) X
Wytaczony (OFF) X X X

d-minutowy przedziat uzyskuje sie przy nastepujacym ustawieniu przetgcznikow
wewnetrznych:

Przetacznik \ 1 \ ) \ 3 4
Wiaczony (ON) X X
Wytaczony (OFF) X X

10-minutowy przedziat uzyskuje sie przy nastepujacym ustawieniu przetacznikow
wewnetrznych:

Przefacznik J 1 J ) J 3 J 4
Wiaczony (ON) i B X B
Wytaczony (OFF) X X X

Ostrzezenie: Nie nalezy przestawia¢ przetgcznika czwartego w pozycji ON (gérne
pofozenie), gdyz ta pozycja stuzy jedynie do kalibracji urzadzenia.

Rysunek 8: StatusCheck - Potozenie
Przetacznikow

Potozenie Przetgcznikow




Regulacja (kompensacja) akcelerometru nadajnika:
1. Ustaw przetacznik nadajnika w pozycji OFF(dioda LED nie mruga).

2. Ustaw przetgcznik czwarty w pozycji ON. Pozostate przetaczniki nie wymagajg
zmiany ustawien.

3. Wigcz zasilanie nadajnika (pozycja ON).

4. W ciggu pieciu sekund nalezy ustawi¢ nadajnik tak, jak to pokazano na
Rysunku 8.1 do momentu, gdy dioda LED nie zacznie migac.

5. Wytacz zasilanie nadajnika (pozycja OFF).
6. Ustaw przetgcznik czwarty w pozycji OFF.

7. Obserwujgc diode LED wigcz zasilanie nadajnika (pozycja ON). Dioda LED
powinna zaswiecic si¢ przynajmniej jeden raz.

8. Regulacja zostata zakoriczona.

Rysunek 8.1: Pozycja ustawienia
akcelerometru nadajnika StatusCheck

Opis sondy temperaturowej:

Nadajnik StatusCheck wyposazony jest w sprezynowy czujnik temperatury, ktory mierzy
temperature powierzchni urzadzenia, do ktdrego jest zamocowany. Oporowy czujnik
temperatury, umieszczony na koncéwce sondy, ma staty kontakt z maszyng, co
umozliwia szybki pomiar temperatury.

Dostepne sg trzy rozne wersje sondy:
S = Standardowa (mocowanie magnetyczne lub za pomocg przyspawanej ptytki)

L = Dtuga sonda (do gwintowanych ztaczek lub do pomiaréw temperatury, np.
wewnatrz wezta fozyskowego)

CXX = Na specjalne zamdwienie (warto$¢ C, po ktorej podaje sie doktadng dtugos¢
koricowki nieprzymocowanej do spodu kotnierza)

Uwaga: Opcja podania wiasnej dtugosci sondy umozliwia zwiekszenie diugo$ci sondy
tak, aby mogta ona dotyka¢ wewnetrznych powierzchni monitorowanej maszyny. Opcje
te mozna wykorzysta¢ do pomiaru temperatury na zewnetrznej Srednicy tozyska, a takze
innych waznych wartosci temperatur wewnatrz maszyny. Dtugos¢ sondy temperaturowe;
okresla sie przy sktadaniu zamdwienia na nadajnik StatusCheck.



Metody Mocowania:

Nadajnik StatusCheck przytwierdzany jest zewnetrznie do korpusu monitorowanej
maszyny. Mocowanie nadajnika nie moze zaktdca¢ normalnej pracy urzadzenia.

Nadajnik StatusCheck moze by¢ mocowany w dowolnym miejscu na korpusie lub
obudowie maszyny. W celu uzyskania najlepszych wynikdw nalezy umiesci¢ go jak
najblizej zrodta drgan. Takie umiejscowienie
zapewnia najlepszy sygnat.

Nadajnik StatusCheck moze by¢ zamocowany g
tymczasowo lub na state do monitorowanej
maszyny. Mocowanie magnetyczne umozliwia

przemieszczanie nadajnika w inne miejsca w celu a s O
przeprowadzania szybkich testow, jednakze _' - i
zalecane sposoby montazu to gwintowane ztgczki #h e * :

lub montaz przy uzyciu ptytki. Opcje mocowania Jf _
gwintowego przedstawione sg na Rysunku 9. |0 ﬁ

Instalacja nadajnika:

Nadajnik moze by¢ zamocowany magnetycznie, za pomocg gwintowane] ztaczki
wkretnej lub ptytki. Testy wykazaty, ze mocowanie za pomocg potaczen gwintowych
poprawia doktadno$¢ pomiaréw drgan o wysokiej czestotliwosci. Dlatego tez metoda ta
jest zalecana.

Warto$¢ sity sciggajacej magnesu wynosi ok. 12 kg, co moze okazac sie
wartoscig niewystarczajacq do utrzymania nadajnika w miejscu w przypadku montazu
np. na maszynie wibracyjnej. Moze to spowodowac zniszczenia czujnika i inne
zagrozenia.

Mocowania gwintowane dostepne sg ze ztgczkami gwintowymi o srednicy gwintu M16
lub z ptytkami, ktdre sg przynitowane lub przyspawane do maszyny. Jesli uzyto ptytki, to
powinna ona scisle przylega¢ do wzglednie ptaskiej czesci powierzchni maszyny. Jesli
uzyto mocowania gwintowego, to powinno sie¢ je dokreci¢ z momentem obrotowym 3,
95Nm, co zapewni doktadnos¢ pomiaréw. Dokrecanie z momentem obrotowym
przekraczajgcym 3, 95Nm moze spowodowac uszkodzenie obudowy nadajnika.

Mocowanie nadajnika moze by¢ zorientowane w dowolnym kierunku. Osie nadajnika
powinny by¢ rownolegte do pozgdanych osi pomiarowych. Rysunek 7 przedstawia
kierunek ustawienia nadajnika. O$ Z jest rownolegta do kierunku sondy temperatury. O$
X ulokowana jest wzdtuz napisu , Timken” umieszczonego na pokrywie nadajnika. W celu
skonfigurowania systemu uzytkownik powinien zapamieta¢ potozenie kazdego nadajnika,
aby wprowadzi¢ te informacje do oprogramowania.



Zasilanie nadajnika:

Na dolnej czesci nadajnika znajduje sie przetacznik ON/OFF, ktéry
musi by¢ wtgczony w celu rozpoczecia transmisji danych. Prosze () OFF
zauwazyc, ze czerwona dioda LED umieszczona na gornej czesci '
nadajnika miga po kazdej transmisji danych. Pierwsza komunikacja
urzadzenia rozpoczyna sie po wigczeniu zasilania (pozycja ON).

ON

Wymiana baterii w nadajniku:

1.

Oprogramowanie systemu StatusCheck informuje o niskim poziomie stanu baterii
nadajnika. Po pierwszym ostrzezeniu moze uptyng¢ jeszcze kilka tygodni, zanim
nadajnik przestanie dziata¢. Przy zamawianiu baterii zapasowej prosimy o
podanie numeru czesci SCVT589001.

2. Nalezy zdja¢ nadajnik z maszyny.

3. Nalezy wytgczyc¢ zasilanie nadajnika.

4. Nalezy przenies¢ nadajnik do czystego pomieszczenia i przetrzec jego

10. Nalezy ponownie zamocowac nadajnik na

Rysunek 10: Nadajnik StatusCheck
Potozenie baterii

Opis sieci radiowej:
System StatusCheck wykorzystuje czestotliwosci

powierzchnie zewnetrzng przed otwarciem pokrywy.

Nadajnik otwieramy przez poluzowanie $rub krzyzakowych widocznych na dolnej
czesci obudowy.

Nalezy wyciagna¢ baterie typu C, a nastepnie zutylizowac jg zgodnie z
obowigzujacymi przepisami sSrodowiskowymi.

Nalezy uzy¢ baterii litowej pradu statego o napieciu 3, 0 V. Zobacz: Rysunek 10 w
celu zapoznania sie z wkasciwym potozeniem baterii.

Nalezy ponownie zatozy¢ pokrywe nadajnika upewniajac sie, ze uszczelka
obudowy znajduje sie we wtasciwym miejscu oraz ze wiokno Swiattowodowe (dla
diody) umieszczone jest nad biatg kwadratowg diodg LED na gtéwnym uktadzie
elektronicznym. Nastepnie nalezy ponownie wtozy¢ Sruby i dokreciC je z sitg ok.
1,13Nm.

Nalezy wtaczyC¢ zasilanie nadajnika i sprawdzi¢, czy dioda LED migneta co
najmniej jeden raz.

monitorowanej maszynie.

radiowe do przesytania danych z nadajnikow do komputera. Sie¢ wykorzystuje interfejs
radiowy IEEE 802.15.4 oraz oprogramowanie sieciowe stworzone przez firme Timken.
Urzadzenia radiowe pracujg na jednym z 16 kanatdw o czestotliwosci od 2.400 do 2.483




GHz i wykorzystujg technologie DSSS. System zaprojektowany zostat dla sieci typu
punkt-wielopunkt (point to multi-point) lub dla sieci drzewa klastrow (cluster-tree). Sie¢
tworzy sie samoczynnie i wymaga jedynie niewielkiej ingerencji uzytkownika.

Minimum sprzetowe niezbedne do stworzenia sieci obejmuje nadajniki, kontroler oraz
komputer do analizy danych. Sie¢ typu punkt- wielopunkt dziata, dopoki wszystkie
nadajniki pozostajg w zasiegu kontrolera. Czasem w celu zwiekszenia zasiegu kontrolera
do sieci dodaje sie routery, zwane rowniez przekaznikami. Routery pozwalajg na dodanie
do sieci dodatkowego rozgatezienia utworzonego przez router i wspdtpracujgce z nim
nadajniki.

Ustawienia sieci:

Sie¢ konfiguruje sie automatycznie. Nalezy wigczy¢ kontroler oraz nadajniki. Nadajniki
wymagajace routera nie sg widziane przez system. Nalezy dodac routery do momentu,
gdy system bedzie odbierat sygnaty ze wszystkich nadajnikow.

Kontroler StatusCheck:

Kontroler StatusCheck znajduje sie w
obudowie o wymiarach 18 x 23 x 15.¢cm (7 x 9 x
5 cala) i pokazany zostat na Rysunku 11.
Znajduje sie on w obudowie IP65, wiec mozna
go montowac w trudnych warunkach
srodowiskowych. Mozna go skonfigurowac dla
tacza danych RS-232, USB lub Ethernet.
Kontroler posiada kabel zasilajgcy i kabel do “
przesytu danych. Nie wolno stosowac anten
zewngtrznych.

Kontroler:

Kontroler to urzadzenie zbierajace dane z nadajnikow i przesytajace je do komputera z
zainstalowanym oprogramowaniem StatusCheck. Urzadzenie pokazane na Rysunku 11
moze petni¢ funkcje kontrolera lub routera. Aby urzadzenie petnito funkcje kontrolera,
nalezy otworzy¢ zamocowang na zawiasach pokrywe i przestawi¢ przetacznik
router/controller znajdujacy sie wewnatrz obudowy na pozycje ,controller”. Po
przestawieniu przetacznika router/controller nalezy urzadzenie wytaczy¢ i ponownie
wigczyc¢, aby utrwali¢ nowe ustawienie router/controller. Nastepnie nalezy zamkngg i
zabezpieczy¢ pokrywe.

Kontroler moze by¢ dostarczany w wersji zasilanej pradem statym lub pradem
zmiennym. Nalezy zwroci¢ na to szczegding uwage przy jego podigczaniu do zrodta
zasilania. Na dolnej stronie kontrolera znajduje sie przetacznik ON/OFF, ktdry nalezy
przesung¢ w prawo do pozycji ON (Zobacz: Rysunek 11). Po podtgczeniu zasilania
zapali sie zielona dioda LED, co oznacza, ze urzgdzenie gotowe jest do odbioru
sygnatow z nadajnika. Aby sprawdzi¢, czy sygnaty sg odbierane, nalezy podtgczy¢
kontroler do komputera wykorzystujac do tego jedng z opcji interfejsu przesytu danych




(wiecej informacii na ten temat w kolejnych rozdziatach). Maksymalna dtugo$¢ kabla
USB wynosi trzy metry, oraz 15 metrow dla kabla RS-232. Jesli wykorzystujemy opcje
Ethernet, nalezy uzy¢ kabla Ethernet RJ-45. Aby méc zobaczy¢ dane z nadajnika

w czasie rzeczywistym na komputerze, nalezy najpierw zainstalowac pakiet
oprogramowania StatusCheck. Opis oraz objasnienie oprogramowania znajduje sie na
stronie 14 niniejszej instrukcji. W celu : '
uzyskania szczegdtowych informacji na .

temat uzytkowania oprogramowania -
prosimy o0 zapoznanie si¢ z Instrukcjg,
Uzytkowania Oprogramowania.

Interfejs kontrolera - RS-232

Uzytkownik musi jedynie potaczy¢ kablem RS-232 kontroler oraz komputer pracujacy z
oprogramowaniem StatusCheck.

Interfejs kontrolera - USB

Przed podigczeniem kontrolera do komputera nalezy umiesci¢ dysk instalacyjny
oprogramowania StatusCheck w napedzie CD komputera. Dysk instalacyjny
oprogramowania zawiera sterownik interfejsu USB. Nalezy uruchomi¢ instalacje
oprogramowania StatusCheck. Sterownik USB zostanie zainstalowany jako czes¢
procedury instalacyjnej StatusCheck. Nastepnie nalezy potaczy¢ za pomoca kabla USB
kontroler oraz komputer pracujgcy pod kontrolg oprogramowania StatusCheck. Jesli
proces instalacji przebiegt wiasciwie, komputer powinien poinformowac o znalezieniu
nowego urzadzenia i 0 jego wtasciwym dziataniu.

Interfejs kontrolera - Ethernet

Instrukcje dotyczace instalacji interfejsu Ethernet wykraczajg poza zakres niniejsze;
publikacji. Mozna je znalez¢ na dysku instalacyjnym oprogramowania StatusCheck w
katalogu docs, w pliku zatytutowanym ,Instalacja Interfejsu Ethernet” (Installing the
Ethernet Interface). Ponizej podane sg ogdine kroki procedury instalacyjne;j:

1. Nalezy uzyskac statyczny adres TCP/IP od administratora systemu.

2. Nalezy zainstalowac¢ oprogramowanie Lantronix Device Installer na komputerze z
zainstalowanym oprogramowaniem StatusCheck.

3. Nalezy skonfigurowa¢ urzadzenie Ethernet wykorzystujgc do tego Lantronix Device
Installer.

4. Nalezy zainstalowac oprogramowanie Lantronix Redirector.

5. Nalezy uruchomi¢ oprogramowanie Redirector celem przydzielenia adresu TCP/IP
wirtualnemu portowi komunikacyjnemu na komputerze z oprogramowaniem
StatusCheck.



Zastosowanie kontrolera jako routera

Router to urzadzenie wykorzystywane do zwigkszenia zasiegu transmisji radiowych,
wysytanych przez nadajniki do kontrolera. Router odbiera transmisje radiowe

z nadajnikow i przesyta je do kontrolera. Aby wykorzystaé urzadzenie jako router
nalezy otworzy¢ zamocowang na zawiasach pokrywe i przestawi¢ znajdujacy sie
wewnatrz urzadzenia przetacznik router/controller do pozyciji ,,router”. Po zmianie
pozycji przetacznika router/controller nalezy urzadzenie wyfaczyé i ponownie
wiqczy¢, aby utrwali¢ nowe ustawienie router/controller. Nastepnie nalezy zamkna¢
| zabezpieczyC pokrywe.

Router moze by¢ dostarczany w wersji zasilanej pradem statym lub pradem zmiennym.
Nalezy zwrdci¢ na to szczegdlng uwage przy jego podtaczaniu do zrodta zasilania. Na
bocznej stronie routera znajduje sie przetacznik ON/OFF, ktdry nalezy przesungé

w prawo do pozycji ON (Zobacz: Rysunek 11.1). Po podtaczeniu zasilania na
przetaczniku zasilania zapali sie zielona dioda LED, co oznacza, ze urzadzenie gotowe
jest do odbioru sygnatow z nadajnika.

Aby router pracowat efektywnie, musi znajdowac sie w zasiegu fal radiowych wysytanych
przez nadajniki, ktére obstuguje, oraz w zasiegu fal radiowych wysytanych przez
kontroler. Jesli router znajduje sie poza zasiegiem kontrolera, musi znajdowac sie

W zasiegu innego routera pozostajacego w zasiegu kontrolera. Router sygnalizuje fakt
znajdowania sie poza zasiegiem kontrolera migajac diodg zasilania LED. Jesli router
znajduje sie w zasiegu kontrolera, dioda LED przestaje migac i Swieci sie Swiattem
ciggtym. Uzytkownik moze okresli¢, czy sygnaty z nadajnika docierajg do kontrolera
poprzez router, obserwujac ekran Monitora Systemu w oprogramowaniu StatusCheck.
Jesli router nie przesyta sygnatow do kontrolera, ekran Monitora Systemu pokaze, ze
nadajniki i obstugujacy je router nie pracujg. Nalezy wtedy zmieni¢ potozenie routera lub
dodac wiecej routeréw do systemu.

Przy zmianie potozenia routera do miejsca, ktdre zapewnia najlepszy odbior fal
radiowych, mozna wykorzystac zasilanie z baterii dostarczonych wraz z routerem.

Z chwilg znalezienia najlepszej lokalizacji do odbioru fal radiowych uzytkownik powinien
podtaczyc¢ router do gtownego zrodta zasilania.

Oprogramowanie StatusCheck firmy Timken:

Oprogramowanie StatusCheck firmy Timken jest tatwym w obstudze pakietem
oprogramowania pracujgcego w systemie Windows uzywanego do wyznaczania trendow
zmian temperaturowy i drgan w celu monitorowania stanu maszyny. Oprogramowanie
StatusCheck firmy Timken wykorzystywane jest do jest do monitoringu w czasie
rzeczywistym, rejestrowania danych i inicjowania sygnatow alarmowych, gdy zebrane
dane przekroczg wartosci graniczne zdefiniowane przez uzytkownika. Alarm moze
wygenerowa¢ wiadomosci elektroniczne, ktore moga by¢ przesytane na pagery, telefony
komérkowe lub do palmtopow (PDA) w celu powiadomienia o koniecznosci
przeprowadzenia konserwacji urzadzenia.



Opis danych parametrycznych

Zbierane sg nastepujace dane parametryczne:
Przyspieszenie (0§ Z) - $rednie, maksymalne, odchylenie standardowe, kurtoza
Predko$¢ (0$ Z): warto$¢ skuteczna
Przyspieszenie (0$ X): Srednie, maksymalne, standardowe odchylenie, kurtoza
Predko$¢ (0$ X): wartos¢ skuteczna

Temperatura otoczenia (mierzona wewnatrz nadajnika na uktadzie przetwarzania
sygnatu)

Zewnetrzna temperatura sondy (mierzona na koricéwce sondy)

Oprogramowanie obejmuje oznaczenie daty/czasu dla kazdego odebranego punktu
danych.

Opis parametréow drgan:
Wizualny opis parametréw drgan znajduje si¢ na Rysunku 12.

Srednia warto$¢ sygnatu (Mean) wskazuje orientacje urzadzenia StatusCheck zalezng
od sity ciezkosci. Srednia warto$é sygnatu nie zmieni sie, nawet jesli monitorowana
maszyna ulegnie uszkodzeniu. Spodziewana srednia warto$¢ sygnatu miesci sie

w przedziale od -1 do +1 G.

Maksymalny sygnat (Peak) to najwyzszy poziom sygnatu zarejestrowany w trakcie
procesu zbierania danych i mierzony w G. Jest to kluczowy parametr, ktdry zwieksza sie,
gdy zaczyna sie uszkodzenie monitorowanej maszyny. Do okreslenia wartosci tego
sygnatu wykorzystuje sie pojedynczy najwiekszy punkt danych zebranych ze wszystkich
prébek. Nalezy pamigtac, ze wartos¢ maksymalna sygnatu to jego odlegtos¢ od osi
Sredniej i ze zawsze ma on warto$¢ dodatnia.

Odchylenie standardowe (Standard Deviation) obliczane jest na podstawie przedziatu
probkowania i mierzone jest w G. Parametr ten zwieksza sie, gdy maszyna zaczyna
ulega¢ uszkodzeniu.

Kurtoza to wskazanie wyraznych wartosci maksymalnych w rozktadzie zebranych
danych i nie mierzy sie jej zadnymi jednostkami. Ten parametr jest bardziej czutym
wskaznikiem trybu awaryjnego. Jest on czesto przydatny przy wykrywaniu sit
impulsywnych, nawet jesli naktadajg sie one na silniejsze sktadniki o nizszej
czestotliwosci.

Wielko$¢ warto$ci skutecznej (RMS) to predko$¢ uzyskiwana z zebranych warto$ci
przyspieszenia przy uzyciu szybkiej transformaty Fouriera (FFT) i obliczonych jako
warto$¢ Sredniej kwadratowe;.



Description of Vibration Parameters

Acceleration, Gs

Rysunek 12: Parametry drgan okreslone przez StatusCheck

Description of Vibration Parameters
- Opis parametrow drgan
Acceleration, Gs - Przy$pieszenie,
Peak=2G G
Mean 16 Time, Seconds - Czas, Sekundy
Standard Deviation = & G Peak - Wartos¢ maksymalna
Mean - Wartos¢ $rednia

—_—

Kurtosis = 8

1 : Standard Deviation — Ochylenie

The shift gives an standardowe

. ————indication of how far the i
0 25 B 75 1 signal peaks extend Kurtosis ~ Kurtoza
Time, Seconds from the base value.

Przesunigcie wskazuje, jak bardzo warto$ci maksymalne sygnatu odbiegajg od wartoSci
bazowych.

Przyblizone okreslanie ustawien alarmowych

Do pierwszego przyblizonego okreslenia ustawien alarmowych nalezy zebra¢ dane dla
pomiardw linii bazowej dokonanych na normalnie pracujgcej maszynie oraz
zarejestrowac odczyty z 20-minutowego okresu zbierania danych. Nalezy usredni¢ dane
z linii bazowej. Poziom ostrzegawczy dla drgan powinien mie¢ wartos¢ 1, 5 razy $Srednig
wartosci linii podstawowej, natomiast poziom alarmowy nalezy ustawi¢ na wartos¢ 2 razy
sredniej wartosci linii bazowej. Wskazowki te zostaty opracowane na podstawie
wczesniejszych wynikow testdéw laboratoryjnych i w warunkach rzeczywistych, i powinny
zostac dostosowane do konkretnych aplikacji u klienta.

Uzytkownik ustala poziomy alarmowe po okresleniu pomiardw linii bazowej dla normalnie
pracujacego systemu. Na przyktad, jesli normalnie pracujgca maszyna osigga
maksymalne wartoSci przysSpieszenia wynoszace 2 G, przy standardowym odchyleniu
wynoszacym 0,6, wartosci kurtozy wynoszacej 8, predkosci RMS 7,62mm/s

| temperaturze 82,2°C, to punkty alarmowe oparte o te odczyty mozna ustali¢

w nastepujacy sposoéb:

Poziom ostrzegawczy dla maksymalnej warto$ci przyspieszenia = 1,5 x warto$¢ $rednia = 3G
Poziom alarmowy dla maksymainej warto$ci przy$pieszenia = 2 x warto$¢ Srednia = 4G

Poziom ostrzegawczy dla standardowej wartosci odchylenia = 1, 5 x wartos¢ $rednia = 0,9G,
Poziom alarmowy dla standardowej warto$ci odchylenia = 2 x warto$¢ $rednia = 1,2G

Poziom ostrzegawczy dla kurtozy = 1, 5 x warto$¢ $rednia = 12
Poziom alarmowy dla kurtozy = 2 x wartos¢ Srednia = 16

Poziom ostrzegawczy dla predko$ci RMS = 1,5 x warto$¢ $rednia = 11,4 mm/s
Poziom alarmowy dla predkos$ci RMS = 2 x warto$¢ $rednia = 15,2 mm/s

Poziom ostrzegawczy dla temperatury = 1,2 x warto$¢ $rednia = 102°C
Poziom alarmowy dla temperatury = 1,5 x warto$¢ srednia = 132°C.



Nalezy zauwazy¢, ze podane wyzej wskazowki tworzenia poziomow alarmowych
moga stanowi¢ punkt wyjscia do tworzenia wartosci granicznych.

Do ustalania wartosci granicznych konieczna jest doktadno$¢ i do$wiadczenie. Ma to na
celu zidentyfikowanie probleméw zanim wywotajg one uszkodzenia w urzadzeniach i/lub
materiale.

Oprogramowanie pokazujgce trendy przedstawia parametr pomiaru wzgledem czasu
pomiaru tak, aby moc okreslic zmiany w stosunku do ustalonej linii bazowej. Dodatkowe
informacje na temat tego oprogramowania znajda Panstwo w Podreczniku Uzytkowania
Oprogramowania.

Wymagania systemowe:

Windows 2000, NT lub XP, 50 MB wolnego miejsca na dysku twardym, dostepny RS-
232, USB lub Ethernet.

Instalacja oprogramowania:

Dysk instalacyjny przygotowany zostat w sposob umozliwiajacy jak najtatwiejsza
instalacje oprogramowania. Podczas instalacji uzytkownik bedzie musiat odpowiedzie¢
na seri¢ pytan, ktdre pozwolg mu na dobdr wiasciwej instalacji. Wigkszo$¢ uzytkownikéw
powinna wybrac¢ wartosci domysine. W celu uzyskania doktadnych informacji prosimy

0 zapoznanie si¢ z Podrecznikiem Uzytkowania Oprogramowania i Instrukcjg Szybkiego
Startu.

Wykorzystanie Numeréw ldentyfikacyjnych nadajnikéw do konfiguracji
oprogramowania:

Aby skonfigurowa¢ oprogramowanie, uzytkownik musi wprowadzi¢ numery seryjne (S/N)
wszystkich nadajnikow, ktdre planuje zainstalowac. Numery seryjne znajdujg sie na
etykiecie znajdujacej sie na spodzie obudowy kazdego nadajnika. Uzytkownik bedzie
takze musiat wprowadzi¢ potozenie kazdego nadajnika, aby umozliwic¢ jego Sledzenie.

Opis techniczny produktu:

Wymiary 10x 10 x6 cm

Zakres temperatury pracy -40° do 85° C

Akcelerometr Akcelerometr dwuosiowy MEMS, o zakresie pomiaru

18G
Szerokos¢ pasma od 0 do 1,5KHz, czuto$¢ danych
parametrycznych 57mV/g, dane - przyspieszenie -
srednie, maksymalne, standardowe odchylenie,
kurtoza i predkos¢ — wartos¢ skuteczna

Odczyt temperatury Sprezynowa sonda temperaturowa z oporowym
czujnikiem temperatury
Standardowa sonda: niski zakres temperatury dla
masy cieplnej: -40° do 177°C
Sonda ze stali nierdzewnej: -40° do 232°C



Obudowa

Bateria

Zywotno$¢ bateri
Przedziaty prébkowania
Mocowanie

Urzadzenia radiowe:

Typ

Czestotliwos¢ pracy

Zasieg

Router/Kontroler:

Wymiary
Temperatura pracy
Zasilanie

Komunikacja

Temperatura otoczenia dla czujnika
zamontowanego na ptytce: IC -40° do 85°C +/-2° C
Skorupa wykonana z tworzywa sztucznego Celcon,
typu IP67

Bateria litowa typu C o napieciu 3V,

od 1 roku do 4,5 lat

155s.,30s., 1 min., 5 min., 10 min.

Gwintowana ztgczka z gwintem o M16, mocowanie
magnetyczne z sitg Sciggajacq magnesu wynoszacq
ok. 12 kg

System DSSS zgodny ze standardem IEEE
802.15.4

2,400-2,483GHz na16 kanatach z odstepem SMHz
zaczynajacy sie od:

2,405GHz z 2MHz szerokoscig pasma — kanat 15,
2,425GHz ustawienie fabryczne

(Line-of-sight (LOS) - w linii prostej): 1 km,

w zaktadzie przemystowym: zwykle 300m

18 x23x15¢cm

-40° do 85°C

Prad zmienny: 95-260 V, 47-63 Hz
Prad staty: 18-36 V

USB

EIA232

Ethernet



Rozwigzywanie probleméw:

Nadajniki nie dziataja:

Upewnij sie, Ze przetacznik zasilania ustawiony jest w pozycji ON (wigczony).
Wymien baterie.

Sprawdz, czy nie ma luznego potaczenia pomiedzy baterig a ptytkg elektroniczna.

Jesli podane wyzej sugestie nie rozwigzujg problemu, oznacza to, ze urzadzenie jest
uszkodzone i nalezy je wymienic.

Utrata sygnatu:
Sygnat z nadajnika moze zosta¢ utracony z wielu powodow:

Poniewaz nadajniki zasilane sg z baterii, majg one ograniczony czas pracy. Po uptywie
pewnego, mozliwego do okreslenia okresu czasu, baterie nalezy wymieni¢. Koniecznos¢
wymiany zasygnalizowana zostanie przez oprogramowanie systemu, ktore wygeneruje
sygnat ostrzegawczy informujacy o niskim poziomie baterii w nadajniku. Pozwoli to na
dogodne zaplanowanie wymiany baterii jeszcze przed utratg sygnatu radiowego. Jesli
nadajnik znajduje sie za daleko od kontrolera (zwtaszcza w przypadku, gdy nie jest on
potozony w linii prostej wobec niego) nalezy do systemu doda¢ dodatkowy router lub tak
przestawi¢ kontroler, aby odzyskac sygnat. Nadajnik moze zosta¢ uszkodzony z powodu
przegrzania, uszkodzenia uszczelki, luznego przewodu baterii, rozbicia. Jesli dojdzie do
uszkodzenia, nalezy wymieni¢ aktualny nadajnik i wprowadzi¢ takg zmiane do
oprogramowania sterujgcego. Dzieki temu oprogramowanie bedzie poszukiwaé nowego
Numeru Identyfikacyjnego nadajnika zamiast starego numeru. Oprogramowanie pozwala
na wymiang uszkodzonych nadajnikéw na nowe, wykorzystujac do tego Opcje Wymiany
(Replace Option). Oprogramowanie pozwala takze na dodawanie nowych nadajnikow
do istniejacej konfiguracji oprogramowania StatusCheck.

Znieksztatcenie danych

Jesli gromadzone dane wydajg sie by¢ znieksztatcone, moze to by¢ spowodowane
przez:

Wode, ktora dostata sie do nadajnika. Nalezy sprawdzic, czy woda nie przedostata sie do
wnetrza obudowy.

Prace w poblizu silnego zrodta pola elektromagnetycznego, ktore zaktdca transmisje
niektorych, lub tez wszystkich danych. Jesli dane wygladajg podejrzanie, nalezy
sprobowac przenies¢ urzadzenie w inne miejsce i sprawdzic¢, czy problem nadal
wystepuje.



Niezdolnos¢ do wykrywania probleméw

Nalezy sie upewnic, ze wartosci krytyczne dla kazdego z warunkdw pracy zostaty
ustawione we wiasciwy sposob.

Nalezy sie upewnic, ze nadajnik zamocowany jest wtasciwie i w miejscu, ktore jest
najblizej zrédta drgan (lub ciepta). Nalezy ustali¢, czy monitorowana maszyna ulega
awarii w sposob, ktory moze by¢ wykryty przez system StatusCheck.

Zbyt wiele falszywych alarmoéw:
Nalezy sie upewnic, ze wartosci krytyczne ustawione zostaty we wtasciwy sposaéb.

Nalezy sprawdzi¢, czy warunki przejsciowe dla aplikacji zostaty wziete pod uwage. Moze
oznaczac¢ to koniecznos¢ ustalania trendow dla wiekszej ilosci punktow danych, lub tez
dostosowanie liczby kolejnych punktéw danych do wartosci, ktore przekraczajg poziom
alarmowy przed wszczeciem alarmu.

Kontroler nie odbiera sygnatéw:

Nalezy sie upewni¢, ze przetacznik router/controller znajdujacy sie wewnatrz obudowy
urzadzenia jest ustawiony w pozycji ,controller”.

Nalezy sie upewnic, ze do kontrolera podtaczone jest zasilanie. Nalezy przesuna¢
przetacznik zasilania znajdujacy sie na spodniej stronie kontrolera w prawo. Przy
zasilaniu urzadzenia dioda LED powinna Swiecic si¢ na zielono.

Nalezy sprawdzi¢ wtasciwe potgczenie interfejsu wymiany danych. Uzywajgc kabla USB
nalezy upewnic sig, ze zainstalowane zostaty sterowniki USB. Nalezy sie upewnic, ze
wybrany zostat wtasciwy port komunikacyjny dla oprogramowania StatusCheck. Zobacz
krok 6 w Przewodniku Szybkiego Startu.
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